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美国国防情报局人工智能主管展望支持军事行动的“智能

体对智能体”交互
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▎ 具体内容

美国国防情报局（DIA）的首席人工智能官正在展望一个未来：数字智能体在作战司令部

范围内协同工作，帮助军队和情报界完成任务。

金尼少将（Maj. Gen. Robert Kinney）周三在佛罗里达州坦帕市举行的“国防部情报信

息系统”（DODIIS）全球会议上参加小组讨论时表示，DIA 目前正在开展一项为期 90 天的

“冲刺”计划，以构建一个人工智能企业平台服务。

他 指 出 ， 另 一 个 正 在 推 进 的 “ 交 付 成 果 ” 是 模 型 上 下 文 协 议 （ Model Context

Protocol，简称 MCP），它将提供一种“更通用的方式”来访问情报数据。

MCP 是一种允许人工智能工具与外部系统和数据源连接的技术框架。

金尼说：“不过，在此基础上——我估计，我不会过度承诺或交付不足——但在未来一

年的规划中，构建智能体，然后是‘智能体对智能体’（agents-with-agents），是我们想

要前进的方向。在合规性、安全性、零信任方面，还有一整套其他工作，我们将与首席信息官
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（CIO）的同事们合作推进。”

在展望未来的两到五年时，他表示重点将放在 MCP 和人工智能“智能体对智能体”的交

互能力上。

“想象一下，在作战司令部里，一个负责收集管理的智能体正在与负责作战（3 号局）的

智能体对话，并可能与负责火力（fires）的智能体交流，与负责对抗性后勤（4 号局）的智能

体对话，与负责指挥、控制、通信和网络（6 号局）或负责规划（5 号局）的另一个智能体对

话。这就是未来的方向。”金尼描述道。

然而，官员们需要考虑如何最好地建立护栏，以降低与该技术潜在输出相关的风险。他

指出，一个关键的考量因素是，在某些情况下，这些能力的潜在效果是可逆的还是不可逆的。

“我认为，当然存在一些任务领域……可以接受更高的风险，并采用‘人在回路监控’

（human on the loop）模式，而不是‘人在回路控制’（human in the loop）模式。但

对于那些更不可逆的任务领域——比如你们可以想到的火力打击等——随着能力的不断提

升，必须始终有‘人在回路控制’。这必须作为一个智能体检查环节存在。”金尼说。

DIA 目前正在努力铺设支持数据访问和构建新智能体的数字基础和“管道”。

金尼表示，官员们还在思考“相关的技术手段，以及如何负责任地使用智能体之间的交

互，不过度依赖这项技术，并在一套特定的参数范围内运行。”


